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DOHLEDOVE SYSTEMY NAD ROZSAHLYMI OBLASTMI

SITUACNI POVEDOMI V ROZSAHU 360° - VE DNE, V NOCI, AZ K HORIZONTU

Senzory SPYNEL predstavuji jedinecny typ dohledovych systém0 pro zajiSténi bezpecnosti rozsahlych oblasti. Vyznacuji se
schopnosti automaticky detekovat jejich naruSitele a dokazi sledovat neomezeny pocet pozemnich, vzdusnych i ndmofrnich
cill - to vSe i za krajné nepfiznivého pocasi. Tyto termovizni senzory pracuji s mimoradné vysokou obrazovou kvalitou a
velmi vysokym prostorovym rozliSenim az 120 megapixell (pfi rychlosti snimkovani az 2 Hz). Spolecné s pokrocilym
sledovacim softwarem CYCLOPE pak v redlném Case poskytuji bezprecedentni bezpecnostni systém proti konvencnim a
asymetrickym hrozbam, které prichazeji kdykoliv a odkudkoliv, véetné tézko detekovatelnych cild, jako jsou pliZici se osoby,
vojenské nafukovaci ¢luny, nizko letici objekty, bezpilotni a neviditelné letouny. Tandem, ktery tvofi senzory SPYNEL a
softwarovy nastroj CYCLOPE, je optimalnim FeSenim pro dohled nad velkymi oblastmi, pro zajisténi nepretrzité bezpecnosti
perimetru a ochranu kritickych infrastruktur, jako jsou napfiklad jaderné elektrarny, zdroje pitné vody, ropna a plynarenska

infrastruktura, letisté, véznice,

hranice a prdmyslové komplexy.
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> Spynel Series

> SPYNEL-X

> SPYNEL-M > SPYNEL-U

> SPYNEL-C

> SPYNEL-S

5 TYPU TERMOVIZNICH SENZORU PRO SIROKOU SKALU DOHLEDOVYCH SITUACI

Rada termoviznich senzord Spynel Series pokryva nejrizn&jsi mozna vyufziti, jako napfiklad zabezpeceni perimetru
(préimyslové komplexy, elektrarny, pfehrady, véznice, apod.), pasivni dohled nad pobFezim a hranicemi, pohrani¢ni hlidky,
ochrana vojenskych zakladen a predsunutych operacnich zakladen, detekce vzdusnych cilti a bezpilotnich letound, vyuziti
ze strany specialnich jednotek, zabezpeceni letist, pfistavy, téZebnich a ropnych plosin, opatfeni proti paserakdim,
patraci a zachranné slozky, antikolizni systémy ¢i detekce asymetrickych hrozeb.

Vyrobce poskytuje pomoc pFi optimalizaci kazdého bezpecnostniho systému a zohledriuje pFitom konkrétni
parametry a omezeni daného projektu, tj. napriklad cile a dosah detekce, typ rozpoznatelnych cilCi (pozemni,

namorni, vzdusné), perimetr dané oblasti a usporadani budov, klimatické naroky, poZzadavky na pevnou nebo
mobilni instalaci, na tdrzbu, pozadavky na forenzni vyuziti a ukladani dat, atd.
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> Neomezeny pocet cilCi sledovanych na panoramatickém snimku ve vysokém rozliseni

www.hgh-infrared.com
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SPYNEL »

Spynel Series

PANORAMATICKE TERMOVIZNI SYSTEMY
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> Rlzné typy cild detekovanych v rozsahu360°

» SENZORY S CHLAZENIM
VZDALENOSTI PRO DETEKCI, ROZPOZNANI A IDENTIFIKACI OSOBY/VOZIDLA/CLUNU

_ T . >Zorné pole= 360° (H) x 20° (V)
Spynel-C 10007, ey o Rychlost sniméni = 2 Hz /360°

_ o >Zorné pole= 360° (H) x 10° (V)
Spynel-C 20005\ p— Rychlost snimdni = 1 Hz /360°

_ 1 >Zorné pole = 360° (H) x 5° (V)
Spynel-C 3000, o e—— Rychlost snimni = 1 Hz /360°

]
Spynel-C
LWIR 288x4 FPA

_ >Zorné pole = 360° (H) x 20° (V) u Vzdalenost k identifikaci
L} Spynel-S ZOOOQ Rychlost snimani = 2 Hz for 360° u Vzdélenost pro rozpoznan

: . Detekéni vzdalenost
_ >Zorné pole = 360° (H) x 10° (V) ™
Spynel-5 35005 Rychlost snimani = 1 Hz for 360°
Spynel-S >Zomé pole = 360° (H) x 5° (V)
MWIR 640x512 FPA

Spynel-S 6000
Py - I Rychlost snimani = 0.5 Hz for 360°

4 I > Zorné pole= 360° (H) x 20° (V)
Spynel-X 3500 smier Rychlost snimani = 2 Hz / 360°

1 — > Zorné pole= 360° (H) x 10° (v

Spynel-X 6000, s | Ry chlost snimdnie = 1 Hz /360°
Spynel-X
MWIR Mpix.
FPA

. _____________________________u > Zorné pole= 360° (H) x 5° (V)
Spynel-X 80004, s Rychlost snimani = 0.5 Hz /360°

2 000 4 000 6 000 8 000 10 000 12 000 14 000 16 00m

» SENZORY BEZ CHLAZEN|
VZDALENOSTI PRO DETEKCI, ROZPOZNANI A IDENTIFIKACI OSOBY/VOZIDLA/CLUNU

B 1 . > Zorné pole= 360° (H) x 30° (V)
t Spynel-M 300 W e oommummmmmn ~ Rychlost snimini = 1 Hz /360°

4 >Zorné pole= 360° (H) x 18° (V)

Spynel-M 300 SPYNe-M 300 Ny o Rychlost snimani = 0.5 Hz /360°

LWIR 336x256 FPA

_ 4 >Zorné pole = 360° (H) x 36° (V)
t Spynel-M 600 W, e o1 Rychlost snimani = 1 Hz /360°
1 >Zorné pole= 360° (H) x 18° (V)

Spynel-M 600 SPYNEI-M 600 NG o o Rychlost snimiini = 0.5 Hz /360°

LWIR 640x512 FPA

. § — >Zomé pole = 360° (H) x 18° (V)
Spynel-U 1000, oy eo— Rychlost snimini = 0.5 Hz /360°

oS Spynel-U 2500, 1 ) > 7017¢ poe = 350° ()9 (1)
pynel- -

-y & ___________________________________________ Rychlostsnimani=0.25Hz/360°
LWIR 640x512 FPA

500 1000 1500 2 000 2500 3 000 3500 4000m

Uvedené vzdalenosti jsou stanoveny dle Johnsonova kritéria a standardd STANAG.
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