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> Automaticka detekce vSech cild

SOFTWARE PRO AUTOMATICKOU DETEKCI NARUSENI A SLEDOVANI

NEOMEZENY POCET DETEKOVANYCH NARUSENI V ROZSAHU 360°

CYCLOPE je pokrocily software pro zpracovani obrazu. V realném case analyzuje panoramatické snimky pofizené senzory
SPYNEL, které jsou urceny pro sledovani rozlehlejSich oblasti. CYCLOPE automaticky detekuje a sleduje neomezeny pocet
pozemnich, vzdusnych a namornich cild, v€etné obtizné zjistitelnych hrozeb, jako jsou pliZici se postavy, vojenské ¢luny,
letecké cile v malé vysce Ci bezpilotni a neviditelné letouny. Nejnovéjsi verze CYCLOPE vyuziva 15 let zkuSenosti v oblasti
zpracovani dat, aplikovanych na ochranu kritické infrastruktury a tzv. IRST systému pro vyhledavani a sledovani infracervenych
emisi. Software tézi také z erudice v oblasti vyvoje detekcnich a sledovacich algoritmd s velmi malym vyskytem faleSnych
poplachl (FAR).

VYKONNE, FLEXIBILNI A SNADNO POUZITELNE

Bez ohledu na to, zda je CYCLOPE instalovan ve venkovni zabezpecené vypocetni jednotce nebo v pocitaci v interiéru, vzdy
pracuje s nedostiZitelnymi dohledovymi schopnostmi a bezkonkurencné snadnym ovladanim. To vSe v realném Case a v

detekénim rozsahu 360°. Jeho grafické rozhrani si Ize pFizpUsobit podle svych potieb. Presety nebo uZivatelem definovana
rozvrzeni mohou obsahovat neomezeny pocet zvétSovacich oken, panoramatické, prstencové nebo radarové snimky a Ize je
zobrazit soucasné na nékolika monitorech. Za Ucelem zcela samostatného pozorovani je Cyclope vybaven provoznimi rezimy
pro automatickou detekci a sledovani. Dokaze identifikovat a klasifikovat Sirokou Skalu hrozeb. Cyclope navic pracuje s

integrovanym asistentem pro kalibraci kamery a s nékolika nastroji pro diagnostiku hardwaru. Ty pomahaji béhem instalace

SRl ad preventlvnl Udrzbe. Panoramatické zobrazeni v redlném case
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> Posun v €ase: prehravani udalosti oznacenych klasifikacnimi zalozkami

> Neomezené mnozstvi zvétSovacich oken pro rozpoznani nebezpeci

Snadné pouZziti
e Panoramatické zobrazeni v redlném ¢ase s neomezenym poctem pohledl (zoom, prstencova a radarova zobrazeni)

e Kompatibilita s riznymi obrazovkami, konzolami a joysticky
e Schopnost soucasné rozpoznat nékolik plvodct ohrozeni
e Pokrocilé algoritmy pro vylepSeni obrazu

e Pfehravani a zaznam panoramatickych videf

e Vizualni, zvukové a predem nahrané varovné zpravy

Detekce & sledovani

¢ Vyhledavani a sledovani v rozsahu 360°/1 snimek za sekundu

e Jedinecny algoritmus a zpUsob zpracovani dat vede k velmi nizkému poctu falesnych poplach
¢ PIné automaticky provoz bez nutnosti zdsahu ze strany operatora

e Automaticka detekce a sledovani pozemnich, vzdusnych a ndmornich cild > Spojeni a zobrazenf radarovych tdajti a AIS dat
e Schopnosti 3D detekce v uzivatelsky definovanych polygonalnich zénach
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e Neomezené mnozstvi zvétSovacich oken pro identifikaci zdroje nebezpeci

e Zalozky pro automatickou klasifikaci hrozeb a jejich pozdé;jsi vyhodnoceni

¢ Jednoducha funkce pro posun v ¢ase za Ucelem zpétného prehrani zaznamu

eMapa sledovaného mista s GPS polohou detekovanych cilli

e Modul pro pokrocilou spravu alarmd umoZiuje prizpUsobit si potvrzeni o nezadoucim vniknuti
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Komunikace

e PIna podpora standardu ONVIF pro snadnou integraci se systémy pro spravu video obsahu

e Prenos relé vystupl nebo emailového upozornéni v pripadé poplachu

e Pfenos metadat a komprimovanych obrazovych zaznamu pro externi hypervizor (VMS, CMS)

e Zobrazeni obrazu PTZ kamery v grafickém rozhrani Cyclope, v¢. automatické funkce Slew-to-Cue

e Spojeni infracerveného snimani s dalSimi Udaji (akusticka detekce vystreld, radary, AIS, ADS-B, seizmické/magnetické senzory, snimace
vibraci oploceni apod.) a jejich zobrazeni ve videu pomaha urcit a oznacit nebezpeci

e Rozhrani ECDIS (informacni systém sledovani polohy a pohybu plavidel)

e Ovladani efektort za i¢elem okam?Zité reakce (patraci svétla, dalekonosna akusticka zafizeni, laserové systémy...)

Cyclope Hypervisor

o Automatické pripojeni vSech senzor( Spynel pres privatni sit

e Geolokace veskerych hrozeb a senzort na jedné nebo vice situa¢nich mapach
e Globalni monitoring ohrozeni, alarmt a obrazovych zaznam

Specialni funkce
3D pozice cile s pasivni triangulaci nebo digitalni vySkovy model (DEM)
® Pokrocilé zpracovani obrazu za ucelem detekce pozaru, aplikace na ochranu

proti bezpilotnim letoundim, moZnost instalace do palubniho zafizen{ e . , . —
o AUTarEitEkE Slecevanit > Monitoring nékolika senzor{/lokalit pomaci Cyclope Hypervisor

>pomoci Full HD kamery pro denni sbimani s prdbéznym optickym zoomem (varianta V-)
>pomoci laserového dalkoméru (varianta LRF)
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